
Робот-инструктор – инструкция по сборке 

  

  

  



  

  



  

  



  

  



  

  



  

  



  

  



  

  



  

  



  

  



  
 

Схема подключения: 

• Правый мотор – порт В 

• Левый мотор – порт А 

• Мотор сзади – порт С 

• Датчик жестов – порт D 


